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ѷ   ѷהּ ζ Ά џɟ

ఫ 6 ጒ͇ᮧ㘪᫝Ҁ㈨̶Ѻ̭Ҁ᳣Ჱఫ

ͼ ѡ ͫ ↄ ε ɞ ɞỶ ɞ ɞּא

ͫ

џ

Ά
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ↄ ɟ ε ԝ Ά  ẹ ζҔↄ

ӏ Ј Ὼ ẫהּ ɞ ζɞ ɟ
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ӏ הּ ѳᵉ ъẫ ╗ᾇ

У ъ הּ ᾇ ζ Ὼ   ъהּ  

  ╗ѽΔ ЅῺ ε Δ לּ ɟ

3.1 全链路提效缩短研发周期

Ҝ הּ ł Ń ĽĽъ ᾇ Ốᾇѻ

ɞ ᾍ ֒ ɟ ӏ Ẩ ъ

ͽ ͫ הּ ↄɞ╟ ↄ ↄ ΅

ẫ ᾤ ; ╗Ỷ Ἒ אּ הּ ɟ

ఫ 7 ↪䒓ⵁࣾڕ䨫䌜᣽᩵

ӏ ł ◑ѻ Ń אּ ᾍ ỶЂCAD ɞCAEѻ ɞ

CFD ὗ Ҝ Ή ɟ Њ ɞ

ẫɞNVH   ᴦ ѻ ӏ

Ҭ ӻ ὰ ◑ ךּ ό Ҕↄ ɟ

二、智能体赋能汽车研发的价值与逻辑

ͼ ӏ הּ ѳᵉ Ј

ӏ

הּ

ѳ
ᵉ
Ά
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Ҝ הּ ; ΨЊ הּ

ҖУ ɟ ӏ ך Ά

ᾂ ᾤ ɟ֒ ♅ ł

ӏŃ ᾂ ỵ ɞ ӊ

ẍ Ẻװ Ặ ẅὗӏ Ђł הּ ɞ ỶŃ

ѳᵉɟ

ӏ הּ ♥ ɟ Ҕↄ Ἒ A

џ ╗   ΆὉ Ҕ

ↄ ɟ ╗ ѡ εᾤ

ẅὗ Ά ό łׂש שׂ Ń הּ ɟ

3.2 知识资产化提升服务能力

Δ♅ הּ Ђ ɞ ɞ Όשּׂ

ɟ У ὗ ↄɞ ↄ ѡ

ΆҜ ɟ ӏ ł ךּ ӏ ↄŃ

Υӏ ↄε Ὼ Ҝ   ↄɞ

ɞ ᵉ У ↄ הּ ӏ ɟ

Уↄѳᵉ Њ Ὁ AIУ Ά   Ὼ Δ 

  У  Δּה ɟAI   ł Ń  

ł ҔŃ הּ ɟ ᾤ AIУ Δↄ ₿

ↄ  ɞ ӏУ  ɞ ῺΆѻ Ѝ  ɞΨ Ά   ɟ

3.3 研发范式重构提升设计能力

הּ ♅ъł  Ń ł  ɞ  ɞ  Ń

ɟלּ ͫ לּ ѳᵉ ╥ ж

 Ά     הּ ъ ὗ ɞ έ

ɞ Ά ╟ Ỷ ӏ ɟ

Ҝ   ֒ Υӏ Ά♅ ԇ ζ ɞ

ɞ ѡ Ҕↄ   Ὦ ί ɞ
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ɞ ΅ ɟ ӏ Ξ ╟

ͫ Ỉ Ά Ὦ Ỷך ͫ Ά

Ј ֒ Ϝ ъ Ψ Ά Ặ ɟ

Ά ӏ   הּ ł ɞ ↄŃ Ẻӏӏ

ε ѡ џ ὰ ╗ ẍł Ń ѡ

џ Ỷ ӻ ӏהּ Ẻ ↄ Ὼ ѡẫ Ҕ џ╥ Ҕ

ↄ ɞ ɞ ɞᾍ ɞ װ ָ Ỷ ╗ ɟ

3.4 软件国产化提升自主可控能力

Δ ֒ Δ CAD/CAE/CAM Ѳּׂש Ẻ ɞ

ẫΆԝ ɟ ӏ ζ הּ ε

ẫɞ מ הּ Ὼӏ ԝЂ ɟ  Ặ הּ ζↄ

ѡ εζ CAD/CAE/PLM Ẻ  ↄɞ

מ Ὼ Ψ Ὦ ɞEngineering Skillsɞ Ә Ѳ

 Ὁ ɞ ɞѻ  ↄɞ ἏѲ- ҸѲ

ζ Ὼɟ

֒ Ҕↄ ɞ Ϝ ɞἭӑ ɞ Ὦ

ɞ ɞ ɞ ἏѲ ɞ

ԇ שּׂ הּ ɞ ӏ ӏ

ẨΆ Ὼ ζ ӏ

УΔ ԝ ẫ Ά ɟ

ӏ הּ ╥ ͫ

AI ῺΆΌΔ φ לּ ɟъ ɞ Ά

ᾇ ł Ό Ń ὗ Ốᾇ ↄ Ά

ӏ ↄε Δ УῺ Ẻ ᾤ ;

AI ɟ

喍ఈ喎ᮧ㘪Ҁ㥪ౝ↪䒓ⵁࣾ⮱ڠ䩛䕨䒾

Ј

ӏ

הּ

ѳ
ᵉ
Ά
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4.1 通用AI在汽车工业面临的挑战

ӏ ↄε Δ УῺ ΅с ΆҔↄ

שּׂ ɞ ӏ שּׂ Ὼ ɟ Δ ẫ ɞ

Ά εж ЂΟ ἏẨ Ἇɟ

ఫ 8 䕇⩕AIౕ↪䒓ጒ͇䲏͡⮱ᠾᝅ

ͫ Ά῾ ẫ אָ ɟ הּ שּׂ ẫ ѷӑ Ỷ

῾ ẫ Ἇɟ ł Ń הּ ΨẺ

΅ כּ ◑ Ҹ ӂ΅ Ỉ ɟ

ɞ שּׂ ᾍ Ὦɞ Ά Ἇ

ↄε ӏ ł Ń ẹך Ὁ ɞ שּׂ Ο ɟ

Ј Ά Ὧ ɟ Ẻהּ ɞ Ẩ

Ỷ Ά ɟ ж ł Ń Ά

Ψ ὗ שּׂ ѷ ỵ ɟ ΅с ł

мσŃ łεмσŃɟ ӏ Ẻ Ὼ

ẹ ɞ ֒ Ỷשּׂ ɟ

ͼ Ά ᾍɟ הּ Ά

ᾍɟCAD-CAE Δ Ѳ ẹӻ ᾍ Ẻ

ͫ ╗Ђ џ
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Ὼ ὉЂ ɟ ж ל

ѡ Њ Ә ɟ ך Ὼ ᾤ

; ֒ ♥ ɞ שּׂ Ѝ ӊ ɟΆ

ӏ Άζ Δ Ѳ Ẩ Ә ɟ

4.2 通专融合架构解决适配问题

ж ΆΌΔ φ ὗ ł

Ό Ń Ὼ ΌΔ ↄΆѳᵉ ɟ ł Ό

Ń Ẵὗε ֒ ε ɞ ɞ ӏ Ẻ ѡ

שּׂ ɟ

4.3 工程化闭环深挖数据价值

ѳᵉ ϛ ɟ ҔẈ

ѳᵉךּ ɞ Ύ ӘεὙẨ ԇ ἏѲ

ɟ Ɑ הּ Ψ ӏ ΆΔ ѳ

ᵉ ɟ ł Ń ⱭὮ A-B ӏ

  ΆҜ הּ ɞ ɟ

Ὼ ↄε У ɟ ╥

Υ Ψ ɞ שּׂ Ә Ẻךּ

Ὼ Ѳ ł ӏ Ὼ Ń ῾ ɞѻ ɞҔ

ↄɞὗ Ά ɞ ɞ ɞ Ὼ ὗ ɟ

΅с Ὼ Ẩ ӯ ɞ Ә שּׂ

ӏ הּ ɟ

У ↄ Ὼ Ѳ ε ἏↄУ ɟ Ỉ ԝ

ɞ◑ ◑ ӏ Ѳ ӏ Ὼ εMaaS

  ↄ ɟУ ↄ Ặ ӏ Ά Δ

΅ ΌΔ ᾍ ↄРЎ ɞ ὗ

  Δↄ ΆỈ ‒ ᾍ ɟ

�¹

�§

6*

�€

Bx

6*

!ª

D“

-A

�þ

+±

�

�i

�;

Eh

D¾
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ↄ ᾍ ӏѳᵉ ↄ ɟ Ỉ ếẺ

AI ῺΆΔ  ж   ӏ ΅ ɞ̈́ הּ

‒ ᾍ ‒ ɞ

ΆҔↄ ł Ń ɟ УΔ ẴЧ

ӏ Ἇɞ וֹ Ά ӊẫ Δ

  ӏъ Ẻ לּ הּ У Ά Ὼɟ

4.4 智能体与研发流程的融合

ӏ Ẩ ӏהּ łѡжε ɞ ɞ Ń

Ά φ Ҕ ᾤ

; ж   הּ ɞ ɞ

הּ ɟ

Ὼ џ Ә ⱭὮɟ הּ Њ

ὰ Ὼ   שּׂ ѳᵉό ɞ Ỷ Άὰ

ᾤAI џ ɟ ӏ Ӊ εł   Ń ζ

Ә ԇ ὧὗɞ ↄ ԝẫ Ҹ

ԇɞ  └ Ἇ ɟ֒ łж Ń ᾍ Ặ Ỷ

ӏс ԝỶ ΅ӘὉ Ỷɟ

ẫ ɟҜ הּ Ψ ɞ ɞѻ ɞ

ɞᾍ ΅ ͫɞ מהּ Ҝ Ά

ϭɟ ӏӘεł Ń ͫ τ ɞ

ΌΔ ɟ Њ ӏ łЇѲ  Ń╟ ᾍ Ҝ έ

Ά ╟ ɟ

ẫ Ά Δ ɟ ӏẫ

ɞ Ά ך

Άџ Ẩל ɞ Ὁ Ά

מ ὗ Ә ӏ

ᾇ ;   Ốהּ ɟ ӏ Ὁӊ מ
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ᾇ  Ὑ εж ך ẫ

Ỉ ɟ

4.5 工业级可信智能体是可信工程底线

Δ מ ӏ ӏъ ᾇ מ ɟ ӏ

Ẩ הּ ↄ ͫ ɞ Ά

џẫ ↄ ⱭὮמ ך ӏ ͫ ὉΆỶ ɞ

ɟ ⱭὮӏ ͽ; ᾤ ɞ   Ὁɞ ὮΆ ὗ ɞж

╟ ɞ ɞ ╥ɞẫ ѡּׂש ẫ ᾍɟ

Ј

ӏ

הּ

ѳ
ᵉ
Ά
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הּ ↄ ӏ ӏהּ А ӏ Ά

łАӉͫӏŃAIⱭ ὧὗ Ὼ ɞ ↄɞ ͼ

AIӏהּ ὧ ѽΔ Ά Δ ɟ

5.1 总体目标构建研发新范式

УΔ ↄ הּ † ӏ ӏהּ ѡłAI הּ

ѳᵉ Ńε ╗ɞ У ɞ ɞ Δѳᵉ ɞ

ζ А ζ ɟ А ζ ╟ 2029 Ỉ

ѽΔ Ẻ Δ Ẉ הּ AI Ά ɟ

ѡł ╗Ńε ӏ ӏהּ AI Ὼ Ẩ הּ ɞУ

τɞ ɞѻ ẫ Ά ɟ֒ AI  

Ố ΨУ ɞ שּׂ ε

ɞ Ὼ У  ὗ ↄ Ὼ У ↄɞӏ

ↄ ẫ ΔɞẺ Δↄὰ Άѳᵉ Ὼ Ẻ

ӏ ;

ͫ הּ ♥ ɟ ך У ɞ ẫ ἏΆ ᾤ

; AI הּ הּ ɟAI ѳᵉ ╥

џжῺ ╗Ỷ ɞἚ џɞָ ɞѻ ɞ ɞ

╟ Ҝ הּ לּ ɟẹ Њ  Ά

  אָ   הּ ъ ὗ ɞ έ Ҝ ɞ

ɞ ╟ ╗ ɟ

Ј ẫ הּ Уↄӏ ɟ ẫהּ ӏ

ɞ ɞBOMɞ ɞ ɞ ἏּׂשΌ ↄε

三、智能体研发体系总体架构

喍ρ喎Ҁ㈨ᐧ䃫Ⱋᴴ̻჋᫪ჇѺ



智能体研发体系总体架构

21

ɞ ɞ ɞ Р Уɟ

ͼ ẫ AI Δↄ Ὼɟ AIУ Ά Δ Ẻ

ↄ ɞ ӏУ ɞΌ Ὼ  ɞΨ Ά ↄ   ẃ

ↄὰ Ὼɟ

ζ ɟ    Ặהּ ↄɞ ζↄɞ

Уↄּה ъ ͽ ӊ Δ ѲΆ ֒ ẫɞ ζɞ

הּ ɟ

А VDA Ὼ ɟ ɞѻ ɞ╟ ɞ

VDA Vehicle Design AI AIהּ

הּ ɟ

5.2“五位一体”AI原生基础建设

2029 ᾤ ӏ ӏהּ ὲ ẫѳᵉהּ AIⱭ

ɟ У τɞ ɞ ɞѻ

ὗ ɞ Ѳ ɞהּ ᾍ ɞ ɞ Ά ╟ הּ

łͫӏ ɞͫ ɞͫ ɞͫ ɞͫ Ń łАӉͫӏŃ

 ѽΔ ъҜ   Ẉ הּ Ά Δ Ỷ

ԝ ╗ ɟ

ͫ הּ Уӏ ɟ ɞ ɞ ɞ

ɞ  ɞ שּׂ џ ẫ ᾍ   ε   Δὰ

У ɟ

Ј ͫ AI Ά ӏ╟ ɟ Ἇↄɞ ↄɞ

Ψ ε ӏ ԝ ͫ  ɞ Ẻ ɞѷ  שּׂ ẫ

Ὼ ɞ ɞ ӏ ╟ ɟ

ͼ ͫהּ Ẩ הּ AIУ ɟ ͫ ɞ ѳᵉ

ↄAI ẺΆ ӏ ӻẹ Ẩ הּ Ә ε ╗

הּ Ἇↄ УῺ Ẻɟ

ὧ ɟ łỈ ũ ↄ ũ Δ

ͼ

ӏ

הּ
ӏ

ӏ
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ↄ ᾍũ Δↄѳᵉ Ń ך ѳᵉΆ Δѳᵉ

ẑ ɟ

А Ẵ УΔ╟ ɟ ζ ♁ɞ ԝ ɞ ɞ

ҕҰ ζӏ ẴὰɞẴЧɞẴ ╟AIУΔהּ

Ẵ τ Δ Ἇɟ

5.3 三阶段演进路径推动体系落地

εך ӏ ł ᾇ ɞ Ỉּׂש ɞ џ╗ Ń

ӏ ὧὗεͼΥ ѷ ɞ Ά

;

ͫ Ὼ 2025 2026 ɟ Ӊεъὗ

ↄ ɞъ Δ  ѷ ε Ὼɞ ͫ

ɞ ѳᵉɟ  AI ↄΆӏ ↄ

ᾍ ὲ הּ Ά Уↄӏ ͫ

Υ ѳᵉ ҔẈ AI 4

Υ Δ  AI Ẩ ɟ Ά הּ Ψ

ẫ Ά♥Ὼ ֒ Δ  У Ά

 ѽΔ ъ AI ł ͫAI )NΥ Ἇ Ń ↄ

ἏↄAIУ ɟ

Ј ↄ 2027 ɟ Ӊεъ╥ Ẻ

╟ ɞъỈ Ὁ ѷ ε ɞ ╟ ɞ Δ

ↄ ɟ ѡ ε ӏ╟  

AI Ὼ Ẩ 30%ѡͽ Ỉ הּ Ỉ ẫ ↄ

  У ↄ ↄ Δ ἏↄУ ὲ Δↄ

AI╗ ε הּ ╟ ɞѽΔ Ј ὲ הּ ɟ

ͼ 2028 2029 ɟ Ӊεъ Ẻ

Δ ɞъ Ὼ Ὁ τ ѷ ε УΔ ɞᾍ

Δ Ἇɞ Δ ɟ ẫהּ У Ά
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ӏ ↄ  Ά Ә Ὁ Δ ἏΆ

Δּה Ὦ הּ AI Ӊɟ

Ỉ ɞ ὰ ɞ ɞ הּ ΔẈּה

Ά ɟ

ł ɞ ɞ ɞ  Ń ӏ ӏ

ѡ ͫӏ ε Ό Ά ͫ Ὼ   הּ

ↄɞ ↄɞ Ἇↄ Άѳᵉ╗ ɟ

6.1 四维一体技术底座

ε ӏ ӏהּ ɞ џΆ ↄ ł

) Δ Ѳ)ЍⱭ ) ӏŃ ͫӏ ɟ ╟ ɞЎε

ẫ Ҝ הּ ε

הּ AI ↄ ԝ ɟ ͫӏ ł╟

 ɞ ῺЎ Ń ; ӉΆѳᵉ ẹ╟

ɟ

ͫ Әε ԝ Ά Ὼ ɞ

ɞ ɞἭӑ ӏ ζỶ ɞ

ϛ Ό ӏ ӏɟ

Ј Δ Ѳ הּ CADɞCAEɞPLM ζ

Δ Ѳ Ά  Δהּ AIΆ Δ ѲłΞ Ń

ך ӏ Ẩ ẫהּ ɟ

ͼ ЍⱭ ԝ Ὼɞὗ ɞ Ὼ הּ

ᶵɞ Άὗ ѡּׂש ӏ ӊAI Άהּ

╗ Ά ɟ

ӏӘε ӏ Ὼɞ Δ Ѳ

Δ  ῺɞЍⱭ Ὼ ↄε הּ Ẻ ъ ῺᾇΔ 

喍ښ喎䕇̀㲺वឭᱜᏂᏔ̻ఈᅯ᳣Ჱ

ͼ

ӏ

הּ
ӏ

ӏ
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ѳᵉ ↄ Ά הּ ɟ

6.2 四层技术架构

֒ ͫӏ ł ũ ũ ӏ Ẻ

ũ Ń ɟ ͽ ; Ặ ; ͽ

ѳᵉҜ Ẵ ł Ὼ ũ ũ Ẻ ũ ╟ Ń

ך ӏ ӏהּ Ẻ ɞ Ά

Ѳ הּ Ὼ ẫ ɟ

ఫ 9 䕇̀㲺वឭᱜ᳣Ჱఫ

6,2,1 基础设施层

Әε ӏ Ѳ Ӊ ε ԝ ɞ

ẫɞ Ὼ Ά   ɟ

Ψ Ά ɞ Δ ѽΔשּׂ ẫ

εͽ Ά ӏ ԝẅ Ὼּׂש ך ɟΆ

Ђ ᶵΆҜ ẫ ᾍ ך הּ

Ά ε Уↄ Ά הּ Ә ɟ

6,2,2 算法模型层

ԝ ῺΆ Әε Ὼ

ͼ ╟ ӏ ɟ ͫ ε
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ɞ ɞџ Ά ԝ ɞ Ά Ὼ

Ј εΌΔ Ά הּ ɞ ɞ

Ἥӑ ᾂɞ ɞ Ὼ CADשּׂ ᾂ ͼ ε

Ὦ ɞ џ ɞҔↄ ɞѻ Ά

ך Ά ͫ ɟ

ӏ ΆΌΔ ῺΆ

הּ ɞ Ἇ ɟ ѳᵉ Њ

ↄε Ὼ Ά הּ Ἇ ε

ӏ Ẻ הּ ԝ ɟ

6,2,3 智能体工具层

Ὼ ↄε Њ הּ

Ẻ ὗ ͫ ɞ Ә

ΆΌΔ ӏɟ ͫ ║ӕΥ Ὼ ԇ ɞ CRASH

AI Ỷ הּ ε Ὁ ӊ; Ј 50 Υ

ѡͽ 3D 2D   ɞ ↄ ɞ ɞ

DMU Ặ הּ ͼ ẫהּ

Ά џ ↄ ӏ ɟͽ ӏ Ẻ Ẩ ɞ

ɞѻ ὗ ɞ הּ Ỷ הּ Ψ ɞ

ɞ ╟ הּ Ἇ ╗ɟ

6,2,4 平台生态层

Әε ӏ Ӊε łAI) Δ ╟

Ә Ń ԝMaaS-PaaSָא Άζ Δ Ѳ Ẩ

΅ הּ הּ     ѻ

ɟΆ УΔ╟   ᾍ ѽΔɞԝ

ɞ ζӏ   ↄΆ╟ ὰ ъ

ᾇУ Ốᾇ ѳᵉ╗ ɟ

Ѳ הּ Δ ẫ ◑ ũ ũ

ͼ

ӏ

הּ
ӏ

ӏ
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ѻ ũ ũ џũРєẫ Ὁł ɞ ɞ ɞ Ń

Ἇↄ Ѳ Ὼ Ὼ ך ͽ ӏΆ; Ὼɞ

Ά џ Ὼɟ

6.3 通专融合模型体系

Ό ӏ ϛ ӏ Ἇ

Ặ ɟ ӏ ѡł Ὼ ɞ Ὼ ɞ Ὼ ӉŃε

ł ) ) ŃͼӉͫӏ

ế ΆΌΔ ЂҜ ł ΅ ἏɞΌΔ ΅ Ń

ẫהּ ẫ ɟ

6,3,1 通用基座

Әε Ό ӏ ῾ ε Ὼ

ɞ ɞџ Ὼɞ Ὼ Ẻ

ɟẹ ѳᵉ Њε Ά ԝ Ὼ

ӊΌ הּ Ὼ Ά џɟ

Ỷł Ń ך Ό ֒ Ὼ הּ

Ἇ ɟ

6,3,2 垂域模型

ѡ ε הּ Δ ΆẺӏ Ҕ

ↄ הּ Ὼ AI ɞ

ɞCAD ɞCAEѻ ɞ אּ Ằ ΆẰ

Ὼ ͫͫ ɟ

Ӊεł ↄ Ἇ Ńɟԇ

Ά τ הּ ↄ Ά CAD

ͼ ἭӑΆ Ά CAEѻ

Ά ѻ ɞ Ὼ Ἇ ך

Ὼ Ἇ└ הּ ɟ



智能体研发体系总体架构

27

6,3,3 机理模型

ѡ הּ ɞ ε CAE

Ά ѻ ɞ

ך ӏ Ὁ Ά ɟẹ ѳᵉ ε ԝ

łὯ Ń ɞ Ὼ ὗ Ψ Ẩ ӏῺ

ɞ Ὼ Ἇ Ҝ Δ Ѳ

ӊ הּ ɟ

ͼ ╟ Ό ӏ ԝ Ὼ

Ἇ ך ɟͼ  

ӏъł   ẺŃ ł Ό Ń╗ ε ẫהּ ԝ

ɟ

6.4 统一平台能力

ε ╟ ɞ Ό ↄ שּׂ ӏ Ẻ

ł Ľ Ľ Ľ Ľוֹ ẫĽ ŃẰ ͫ

Ὼ Әε ΆΔ  ך Υ ӏ ӏהּ Ἇↄɞ

ↄɞ ẫↄ У ɟ

ͫ ͫ Ὼɟ ͫ Ά ӏ הּ ͫ

ɞὗ ὗ ɞ ↄ Δ  Ἇↄ

ɞ ɞ ε Ά ӏ ԝ ɞ

  Уↄ ɟ

Ј ͫ Ὼɟ ͫ ɞ ɞ

ͫ ỏɞ ɞ ɞ Ά џ Ἇↄ ΆҔↄ

ᾍ ך Ὼ ͫ Ά ӏ╟ ɟ

ͼ ͫ Ὼɟ ͫ ѷ  Ὼɞ ɞ ɞ

ӏ Ẻ   Ά╟ ὗ Ҕↄ ӻ ӏ ╟

 ѷהּ ł Ľ Ľὗ Ľ Ľ Ń ѷ  ɟ

ͫ וֹ Ὼɟ Ἇↄ ӏוֹ Άζ Δ Ѳɞѽ

ͼ

ӏ

הּ
ӏ

ӏ
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ΔIT ɞ ҕҰ ך Ά ῺЎ Ў

ӏ Ẻ Ẩ ẫהּ ε Δↄ ᾍΆ Δↄ Ὁ ԝ Ἇↄ וֹ ɟ

А ͫ ẫ Ὼɟ ẫɞ ẫɞ וֹ ẫɞ ẫ

ẫ ẫ ӏ Ά ᾍ ᾍ   ᶵΆ

Ҝ ɞ Ά ẫ ך הּ У Ά ẫ Δ

הּ ẫ ɟ

Ằ ͫ Ὼɟ Ἇↄ ӏ ɞ ӏ ɞ

ӻ ɞѷ  ẫ Ά ѷζӏ ך

Υӏ εҔↄ џ ԝ ł Ľ ĽҔↄŃ

ɟ

Ằ ͫ Ὼ Ў╟ ł ͫ Ἇɞ ͫ ɞ ͫ╟ Ń

ӏ Ҝ ӏהּ łὗ ɞ╟ ΅ ɞ ẫ Ń ε

ӏ ӏהּ ↄ Ά Δↄ Ὁ ԝ ך У

ł Ľ Ľ Ľ Ń ὗ ɟ

6.5 从最终交付数据到过程数据

֒ ͫ Ὼ הּ AI ↄ ѡ ε

 Ὼ ӏ ъł Рє Ńᾇł Ń

   Ψ 持续增值。
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ӏ   הּ Ҝ Ẻ   Ɑ ɟ

הּ ẫ Ψ ӏ ζ ӏ εẰ Ὼ Ẻӏ₿

Ά τ ɞ Ά ɞ Ά ѻ ɞͼ ἭӑΆ

ɞ ╟הּ Ά  ↄɞ  ↄ ε Δ ԝ ᴬ

Ά ɟ

ఫ 10 ౧ᮜ⹧ᘼఫٵ὎಄̻х߈๔ᵥᓰ㘪ښ

7.1 知识工程与语义智能体

7,1,1 研发知识图谱构建与应用

הּ ɞ ɞѻ שּׂ ɟҜ

; Уὗ ᶵЊ Ә ɞ Ѳ   Ψ ѡ

 ɟ Ẩ ε ӏ ↄɞ ↄ הּ ԝ

Ђ ɟ

ɞ ᾂɞ τ ɞ שּׂ

四、智能体全场景应用与工程实践

喍̰喎ښ๔ᵥᓰ㘪߈὎಄̻хٵ౧ᮜ

ӏ
ẫ

Ά
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ɟͫ הּ Άὗ ὗ

Ἇ ᾂ У Ј ᾂ ъ

ↄỈ Ψ ךּ ẹẶשּׂ Ά ͼ τ

τ Ὦ ᾂ Ά Ἇ └ ͫ ɞ

ɞ ɟ

הּ Ψ ѳᵉζ ӏ ѡ; ɟͫ

ɞ Ặ жהּ ╥ͫẨֹו ᾇΆ

Ặ ẫ Ј Њ Ψ Ặ Ά Ὦ

  ᾂ Ψ ỵ ͼ ָ ὗ

ε ẴЧɞ Уɟ

Ỷ ɞ τͫ שּׂ Ặ ɟͫ

ɞﬞ Ά Ἇↄ ᾍ Ẩך Ἇ Ά

Ј τͫ ᾍ ͫ ӏ Ά ӏ ẍ΅

У τỵ ͼ Ά

ᾍ ך Ỉ Ά הּ ɟ

7,1,2 行业知识大模型与智能问

הּ ε הּ ↄ Ђẫ ɟ

Њ הּ Ẻ ΌΔ

ῺΆ ѳᵉɟ

Ά ɟ

ךּ ẅὗ Ẻ Ὁ Ά Ὼ

ѡ הּ ѡּׂש ɞ Ἇɞ Όשּׂ

ΌΔ ε ӻ Δ ӏ ɞ Ϝ Ά ɟ

ẻ ɟ жהּ ѡ

Ὁ Ἇ ъ Ặמ

ɟ ЊҜ Ặ Ẻ ͼ Ҕ† ͫ

τ ᾂ с ╥Ặ └ Ј
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אּ ↄ װ ͼ

מ εӻ ԝ Ά ɟ

ẫהּ ɟ У τ  

Ά ὗ  Њ Ά  

ế ɞ ɞ הּ ѻ ὗ

ԝѻ ҔↄΆל ╟ ὗ Ά

ɟ

Ά τ ӏ Ẻהּ ѳᵉɟ

╗ ɞ Ά жהּ Ὼ ὰ

ӘΨ Ἇↄ Ά ↄ Ἒ

ζ ό מ Ҕ הּ

ↄε ɞ У  ѽΔ Ỉהּ ɟ

Ặ ѡ; ͫ łΔ  ɞ Ń ⱭὮ

ѡ Ỷ הּ ε ẍł Ń Ј

Ә Ά ͽּךỶЊ

Ẩ Ά Ἇↄ Ә ͼ ᾍ

У Ά Ά ᾍ Ặ ẫ

הּ ѽΔשּׂ Ά ᾍӏ ɟ

7.2 多模态感知与生成智能体

7,2,1 造型创意生成与数据快速升维转化

ӏↄ ϛ ὰ Ά ɟҜ

הּ Ψ ъ ᾇͼ ↄ ♅ ɞ ᾍӘ

שּׂ ↄ џ ɞ ɟ Ά ӏ

Ẩ ε ὰ Ά ↄ ԝЂ ɟ

ὰ ֒ AI ל

ḏ   ↄ ɟ ͽҜל

Њ ḏ └ ὰ ɞỈ

ӏ
ẫ

Ά
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ɞ ε ԝΫ ὰ ל ɟ

Ј 2D ͼ ӏ 3D ↄ

ӏ Ὼφͫɟ Њ Ј   Ẻ

ͼ ɟ ε Ẉ Јךּ ḏ Ἥӑ

Ά ͼ Ҕↄ

CAD ế ɟ Ὼ ъ ᾇ

Ҭ ɟ

Ặ ѡ;ͼΥ ͫ

ԝΫ ל ӻ Ἇ ᾍ ɞ ԇּׂש

Ј Ά ế Ỉ Ὦ ך Ὁ

ᾍ שּׂ Ặ ͼ Ẻ ֒

Άל Ὼ ִЊ жהּ Ỷ ɟ

7,2,2 视觉表达与方案迭代效率提升

ͽ ɟ

ӏ Ὼ Ỷ ẹ Ψ ѳᵉɟ ᾤ

CMF ɞ ɞ ɞẉ שּׂ

ɟ

џ ӏ Ά ɟ Њὲ

ל ◑ ΅ ӏלּ ԇ ɞ †Ҕↄɞ

ẃ Әɟ ЊҜ Ά џ ъ ὗ

╗ ɟ Ẻ Ά ῾ ִЊ жהּ Ҭ΅

Ҕ ɟ

╗ ӏ ѳᵉӏ ɟ ӏ

╗ Ә Рє ↄ Ἒ

ԇ ᾍӘ Ә 2D ᾇ 3D ╗ ↄ

╗ ἄ ᾤ џ ɟ ӏ Әε

  Ẻ ъ ӘΨ ӻẹ Ό Њ
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Ỷ ὰ Әɟ

7,2,3 典型应用与效果

Ά ӏ הּ ɞ ɞ ɞ

ẻ Ψ Ỷ ɞ ɞ ɞᾤ Ҭ ῾ ɟ

 Ὼ ╗ ὰ ὰ Ὼ   ӏ

Ά Ὼ ɟ

ӏ Њ הּ Υ џ

Ặ שּׂ Ά

Ỷ ӏ  Рє ɟ ӏ Ά ɞ

ж Ὼּׂש Ὑ Ặ Ỹᾍ Ά ɟ

7.3 科学计算与物理仿真智能体

7,3,1 空气动力学性能快速预测

 Ὼ Ά Ặ φͫɟ

֒הּ ӏῺ CFD ѻ Ά ẹΨѻ Ἇ Ә Ύ

ɟ ӏ     ε

הּ ԝЂ ᾤ Ҭ ɟ

ӏ ῾ Њ Ϝ Ά הּ ל

Ά φ Ặ ɟ Ẩ ֜ ɞẶ ל שּׂ

Ὁε ᵉΆ♥Ὼὗ Ѝ ɟ ѡ CFD

ѻ Әε מ ɞ Әεל Ϝ

ɟ

ЊҜ CFD ѻ ӏ Ẻ ͼ ͫ Ҕ†

Ὁ ╟ Ά Ј Ҕ† ӊѻ

Ѳ Ά ▌ ͼ Ҕ†

ͼ

�Kz

థ FD

ẺẺΆ

ΆҔ Ά

ӏ
ẫ
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ɟẺӏ ᾂɞἭӑל

ɞ Ỹ Ѳɞ Ἇּׂש Ὁ ӊהּ

מ ɟ Ẩ Ὁ ὗ שּׂ ζ 

΅ ѻ ẅ ɟ

מ Ҭ ᾍ ΅ ↄ  ό

ẍ ֒ AI Ẩ ɟ

7,3,2 动力经济性智能分析与优化

 Ὼ У φͫ ẹ

Ὼ שּׂ └ ɞ שּׂ ᾍ Υ ɟ ӏ

ε Ὼ ὗ ΆҔↄ ԝЂ ɟ

ӏ    Ὼ ὗ Ἇɞ Δ Ά

Ά ό ↄΌ ɟ Ẻ ѡ; ῾

ͫ  ό Њ Ẩ ל Ά Ỹ    Ὼ

ɞ ό Ặ Ј ╟ Ҕↄ

 Ὼ ɞ ɞ שּׂ ЊҔↄ   Ҕל

ͼ Ҕↄ   ὧɞ ᾍ Ẉ Ҕↄ

  ὗ ɟ

ѳᵉζ ӏ ε ͫ ӊҔↄὗ Ә

ѻ Ѳ Ә◑ ὲ ὗ Ј ╗Ҕↄ AI

ẫ ל הּ Ҝ Ҕↄ ͼ Ỷ

ԝ ὗ Ά ִЊ Ά ɟ

Ặ הּ Ά AI ɟ Ὼ ὗ שּׂ

Ά ╥ ֒   AI ѡך ὗ

ɟ Ψ ὮΆ Ẩ AI

╗ὗ Ά ɟ

7,3,3 CAE智能体集群扩展方向

Ά Ὼ ὗ CAE ӏ ẻ ẹ
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ѻ ɟ CAE ӏ ж

הּ ɟ

ẫѻ ӏ φͫɟ ѻ ӏ ╥

ѻ ΅ӊЊ ║ ɟAI ך

ᾤ ; ὗ ε ҔↄΆ

ԝ ɟ ֒ Ϝ לּ

џ ל Ά Ặ ɟ

ɞ  Ά NVH ѻ ӏẺ ѳᵉɟNVH

שּׂ  Ὼ Ά Ҝ ᾍ Ҝ ѻ ΌΔ ῺΆ

ɟAI Њ NVH Ҕↄ   ж

ᾂ NVH ᾍ ɟ

ѻ ӏ Ά Ѳ ὗ ɟ  

שּׂ ɞ ɞ AI Ϝ΅ Ỹ; ε

ҬΆҔↄɟ

CAE ӏ łẈ╥ ɞỐ Ń ɟҔẈ

ךּ Ẩ Ὁ ɞ ẅὗɞΔ  Ὑ

ᾍ Ά Ố ẹђѻ ɟ AI

ΆҜ ѻ ╟ AI Ά Ἇ

ᾍ ך ὗ Ẻ מ ɟ

7.4 三维几何与空间拓扑智能体

7,4,1 智能CAD检索与复用

הּ ΨУ ͼ CAD ẹΨ Ϋ Ά

ɟł ẍ Ń הּ ӂҜ Њ Ѳ ΆẶ

ѡ ɟ CAD ͼ

Ἥӑ Ά τמ Ђъł Ńᾇł Ἇ Ń ╗ ɟ

CAD ɟ ͫ Њ τ

Ј ЊЈ ḏ ͽҜ

ӏ
ẫ

Ά
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Ἥӑ Ặ ͼ Њͼ

ѡͽҜ εל Ψ Ҹ Ѳ ɟ

Ҹ ẃ ΆẶ ɟ

CAD ͼשּׂ Ἥӑ ɞךּ τ Ά

Ҹ Ặ ɟἭӑ ךּ ͼ מ εӊ

ѡ τ ɞЈ ḏΆͼ φ

τẶ Ҹ Ἥӑ Ҹ Ά τ Ặ

ɟ

ѳᵉ΅с Њ ╗ Њ   ɟ

♅ Ψ Ҹ Ѳ ẍ

ẻ ך ѽΔ ἏΆ ɟ

Ά PDM-PLM Ά ɞּל

ѻשּׂ Ặ ɟ

7,4,2 DMU智能审查与干涉预测

DMU הּ Ψ Ặ ẹ Ә ε

Ѳ Ặ Ά ɟҜ DMU ֒ Υж

ж ͫ ѡͺ Ѳ Ặ ΅с Ύ הּ ɟ

AI Ẩε DMU ↄ╗ ԝЂ ɟ

AI)DMU Ẻ ͼ Ὼ ͫ  

ὗ   ᾂ Ѳ Ά ΅ ɟЈ

ὗ ό Ἇ ┘ὗ ΆҦ Ѳ

Ặ ɟͼ ẫ ᾍ

הּ ɞὗ ɞ ỶΆ ɟ

AI)DMU ῾ ɟ Њ♅ Ά Ὦ

łᾤ Ńɟ

֒ ζ ѲΆ ό הּ Ὁהּ

ɟ Ὼ ך הּ ɞἚ לּ Ẻ ѳᵉɟ
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AI)DMU Ỷͼ ͫ Ἇↄ ΅

CAD Ά ͫ ɟ

Ј Ὦ ↄ ↄε ό Ὦ

Ẩ Әɟͼ AI ό ԝ ֒

ѡִ Ά Әɟ

7,4,3 三维数模自动生成二维工程图纸

Ј הּ Ψ ᾍ Ά Рє
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7,4,4 CAD智能生成与工程约束满足

CAD ӏ ֒

Ά הּ שּׂ Ѳ  

ͼ ɟ ъ ͽ Ә  

ł   Ń łж Ń ɟלּ

CAD ₿ ɞ ɞ ͼΥ ɟ ֒

CAD └ ל

ͽ   ל ↄ Ὦ ẫ֒ Ѳ ъ

ẫ ɟ

Ѳ CAD ɟ Ѳ ế

Ἥӑɞ ɞ ɞ AI ͫ

ך Ὁ Ẻ ɟ

CAD ł ) Ń ɟ

ᶵ Ὦɞẻ Ά Ặ ε ԝ

Ἥӑ ΆҔↄ Ј ╟ Ә  Ά  

ɟ

CAD ᾤ ɟ ἏѲΆ ҸѲ Ψ

 ↄ Ἒ Ә Ψ Әε

Ẻ ε ԝ ẃↄ Ҕↄ Ψ ѻ ӏ

ↄ ɟ

7.5 研发协同与流程自动化智能体

7,5,1 跨部门协同与项目智能助理

הּ ɞ ɞѻ ɞ ɞ ╟ מ Ҝ

Άѷ ╟ ɟҜ ╟ ֒ Җ ɞ Ѳּׂש◑ מ Ẻ

מ ὗ ɞ ɟ ╟הּ ӏ ΆѽΔ╟Ә ε

╟ ԝ ↄ ɟ

  ╟ ӏ ẻ ѡ РЎ ε ж
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Ά ԝ   Ẻ Ὼ ͫ ѷ  ὗ Њ ὧ

Ά Ὼ   ѷ ὗ Ј  

ѷ  Ỹ Ἇↄ ͼ ζ  Њ

♅ Ά ᾤ ᾂ Ά שּׂ Ὁהּ

◑ ᾤѷ  ζ  Ặ Ά♅ ԇɟ

╟ Њמ ɟ̈́ ΌΔ ѲΆ ӏ

מ Ҝ Ψ Ὁ ɟ╟ ӏ ͫ

Άוֹ τ ɞ ΌΔ מ Ў ɟ╟ ӏ

ΆѽΔ שּׂ ᾍ Δ 

וֹ API ͫ Р Ἇ ╟ Ψ

Ά Ҕↄ Ά ᾍ ↄ╟

Ά ɟ

7,5,2 工作流编排与系统打通

הּ ΥΔ  Ά Ѳ Ẻ ΅ ֒

ж Әɟ Ә τ ἏↄΔ  Ά  ↄ Ὦ

הּ ᾇ ɟ

Ә Ὼɟ╟ Ϋ

Άζ CAD Ѳɞѻ ɞPLM ѽΔ╟Әשּׂ Ẻ ɟ֒

΅  Ҝ הּ Ә מ ɟ

ẻ  ↄ Ә ₿ לּ ɞѻ ὗ ɞ ɟẹ

Ψ לּ ъּל ɞ ὗ ɞ ᾇ ẫ

 ↄ ѻ ὗ ъἭӑ Ẩɞ ὧὗɞ ᾇ

жᵉ ъ ɞ ɞ ᾇ

 ↄ ɟ

Ә ѳᵉ Њ ╗ ͫ Ά ɟ  ↄ

ж Ә ΅ ך Ο Ὦ

ỸΆ ε שּׂ Ҕↄ ԝ ɟ

ӏ
ẫ

Ά
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7,5,3 研发过程自动化与闭环管理

הּ  ↄ ╟ ӏ ֒ ж הּ

  ζ ὧɞ ΆҔↄɟ ЊҜ Ә  ↄ הּ  ↄ ֜

ѷ  ὗ Ά  Њ אּ Ҕↄ  ɟ

הּ  ↄ ɟҜ הּ Ψ ɞὗ ɞ

Ў מ Ҝ Ά אּ Ά

Ỷ  ɟ

הּ  ↄ Ỷͼ Ặ ͫ ѷ  ὗ

 ѷהּ ε ӏ ѷ  ѷ  Ẩ Ὁּׂ֒ש Ặ

Ј Ỷ הּ Ψ ό ΆỶ Ὦ ↄε ε

ӏ ζỶ ԝ ͼ Ỹ ᾂΆ ᾍ

ך  ↄ Ỹ ɟ

הּ  ↄ ѳᵉӏ ε ╗Ά ך ΞΥ ɟ

ɞἚ Ә הּ Ἇↄ

Ά ӊжε ɟ הּ

 ↄ ъ   Ẻ ε ӏהּ Ὼɟ

7.6 工程技能自动化复用智能体

7,6,1 CAE前后处理、网格、载荷、约束标准化

CAE ѻ הּ Ψ ▌ ẹΨᾤ

Ә▌ ε Ὁɟᾤ ₿ Ἥӑ ɞ ὧὗɞ ɞ Ѳ

τ Ỉ Ὦ ɞךּ Ά ᾍ ɟ Ә

ӊӂ  ↄ ὙẨ ɟ

ὧὗӘεᾤ Ỷ ѻ Ά ɟAI

Њ Њ Ἥӑ ᾂ   ╥ẃ Ά

Ὼ Ψ┘ Ặ ┘   ┘ ѡ

ɟ Ҹ   ♅ ך ὗ

ͫ ɟ
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Ά Ἇↄ ╗ѻ ɟ ὗ ɞ ὗ ɞ

—ὗ ΅ ѻ Ẻ Ά ↄε

ɟ ѻ ֒ ὗ Ά Ѳ ᾂ

Ἒ ל Ẩ Әɟ

Ѳ Ψ ɟ Њ΅ CAE Ѳ

ↄ Ѳ Ά Ѳ Ψ Ẩ ж

Әɟ  ↄ Ẻ Ѳ Ά ך Ἥӑɞ שּׂ

Ѳ ͫ ӊ Ѳ╟ ɟ

7,6,2 报告自动生成与经验模板化

ѻ הּ Рє ὗ ɞ ɞ

Ỷ ῾ ɟҜ ᾍ   ɞ ᾍΆ

Ờ Ә ΅с Ә Ύ ѡ ͫ ɟ   ֒

ↄΆ   Ỉ ╗ ᾍ Ά ɟ

  Ә ₿ ɞỈךּ Ά ͼΥ ɟ

ךּ  ъѻ ѲΨ Ặךּ ɞ Ѝשּׂ

Ỉ Њ ךּ ẅ Ӊ  

ὗ ֒ ѽΔ ӏ ɞ

שּׂ ɟ

ↄ   ᾍɟӻ ὗ ɞ ὗ ɞ

ὗ ΅ ѻ ὗ Ἇↄ Ỉ ɞ

Ά ɟ ₿ ẃ ϛ לּ ▌Ӊ

ὗ ẅɟ ↄ ὗ Ά

Ϝ ε Уɟ

7,6,3 可复用、可审计、可版本化的工程技能

 ↄ ѽΔ У Ὼ

ɞẴЧΆ Ҕↄɟ У Ψ Ẻ ɞ ɞ

ↄͼ ɟ

ӏ
ẫ

Ά
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ẹΨ Ἇↄ וֹ Ẩל

ɞ Ὁ שּׂ Ѳ ך ΅ Ά Ψ

ɟהּ

Ẻ Ά ɞ

жɞ Ẩל ɞ Ὁ שּׂ ɟ

ᾍ הּ ϛε Ά Ҕↄ ԝ ɟ

ↄ Ά ᾍɟ הּ Ά

џҔↄ ↄ ך ΅

ẍ ếהּ ɟ

♅ ִЊ לּ Ɑ Ά ɟ

У ᾍ Άּה ך

Ẩ ὗ Ά ӏ ╗ ѳ

Άּא ᾍ ӻ ӏ Ά ɟ ↄ У

εѽΔ הּ Ὼ ὗ ε הּ Ά ╗ ԝ ɟ
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ӏ הּ ↄ ѡ У ὧε ɟ

Ẩ הּ AI+ הּ ӏУ ӏ

ҔẈהּ Ҭ ᾍ   ε Δ ԝ ԝל

ɟ

ఫ 11 ϔ৮Ҁ㈨ᐧ䃫̻౧ᮜᐭࣾхٵ㏔䃱ѝ㐡Ꮣ

8.1 产品体系建设顺序

AI+ הּ ӏ У ӏ ế Ὼ Ά ѳᵉУὉɟ

ɞ ɞ ᾤשּׂ

ὧ ך ΆУ ɟ

У ӏӏ Ψ ɞ ӏ ɞ

ɞ   שּׂ ɟ У ΅

εͽ ↄУ ԝ Ὼ ɟ ӏУ

הּ ɞ Ά Ὼ   Ẩ ҔẈ ɞ

ҔẈ ɟ

У הּ Ψ Ặ ѳᵉ Ẻ Δ ѳᵉΆ

Δ ↄ Ὼɟẻ У ₿ AI ὰ Ẻɞ CAD ɞ

五、产品体系、实施路线与里程碑
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AI+DMU ɞ ӏɞ Ὼ ὗ ɟ У ѽ

Δ ɞ Δ Ὼ Әε Ẩ

ҔẈ ъ Ὼ ᾇ Рє ɟ

У Δ  Ҵ ӏΆ Ẻ ѡ

У Ὼε Ẻ ᾍ Ά ӊ

ɟ У У ךּ ↄ

ѡ Δ  У ɟ

ᾤ У ᶵ ΆУΔ╟ ₿ ɞẺ

ɞΨ ὰ ᾤ ɟ У ѡΨ Ὼ εζ

΅Әε Ẩ ɟ ך Ẩɞ   Ά Җ

ך ΨẺ ῺΆ ζ  ɟ

8.2 场景开发优先级评估维度

ẫהּ ↄ ͫ ҔẈ Ҭ ᾍ

Ặ ɟ У Ά ɞ שּׂ Δ ѳᵉɞ

ɞ Ά ᾍ όɟ

Δ ѳᵉ ҔẈὙẨҜ Δ  Ψ ɞ Ψ Ặ

ỈεΔ  ╗Ά אּ ɟ ҔẈ

ɞ ѳᵉ ӏ ╗Δ 

ӏ Ẻ כּ Άמѷ ε ɟ

ẅὗ ᾤж הּ ҔẈ Ẩ

Ὁ ɞѷ  ɞ ẍ

ɞ Ύ ѡ Ỉ Р

є ╗ הּ ῾ Ά ӻ ɟ

ҔẈ Ẻ ͫ ♅ ɞ Ύ

У Ψ ΆҔↄ ɟ   Ά

ӻ ӏУ ΅с εΔ  Ẻ ε УↄΆ ӏ

Ὼ   ɞ אּ ɟ
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ᾍ У ↄ ┘ὗ ἏↄУ Άͫ ᾍ

הּ ẍ Њ΅ ɞ΅ ᾍ Ψɟ   Ὼ

ε У Ά ↄРє Ỷ ӻẹẺ ɞ ɞ Δ

Ὼɟ

8.3 全场景产品矩阵框架

Њ У ӏ ΆҔẈ Ҭ ᾍ ẫהּ ӏ

У ɟ הּ ΆΌΔ ΞΥ ↄУ ɟ

הּ ὧὗ У ɞהּ ɞהּ ᾍ שּׂ У Ẩ

ɟẹΨ הּ ₿ AI ὰ ɞ ɞ

У הּ ₿ CAD ɞAI)DMU ɞ Ὁ ɞ

У ᾍ ₿ ɞ ὗ ɞ

У У Ẩ ₿ ὧɞ У ɟ

ΌΔ ὧὗ У ɞ ɞ ɞהּ ᾍ

שּׂ А ɟ ὰ Ά

Ἥӑ Ά ὗ הּ ѻ ΆҔↄ ᾍ

ᾍ ὗ Ά ὧ ѷ ╟ Ά ɟ

У Ψ У ъ ᾇ ֒ ɞⱭ ɞהּ

Ỉ ɞ џҔↄּׂש הּ ἏΆ

ↄУ ך У ᵲ הּ Ά ɟ

  הּ ӏУ ӏ ὗε Ὼ ɞ ͼ

Υ ֒ ɞ ╟ ɞΔ 

Ẩ Δ ɞ Ὁ Ἇ ↄ הּ

ɟ
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9.1 第一阶段实现功能应用

ͫ Ӊεł Ὼ Ń   הּ ъὗ

ↄ ъ Δ  ɟ 2 ѷ ₿

ɞ Ỉשּׂ ɟ ͼ ͫ

ͫ AI שּׂ ӏУ Ј Ά

Ὼ ͼ Ếͫ Ẻ AI Ά Ὼ

Ỉ AI ѳᵉ Ẵ Ά ɟ

ẹΨ ᾍ AI ͫ ᾍ ɞ

ὗ Ά╟Ә ɟ Ό ΆΔ  ł Δ ɞ

Δ  Ń אָ   ɟ Ά ך ӏ ך Ә

ɟ

הּ Άὗ ὗ ζ ẃ Ἇɟ

  У Ά Ἇↄ Ә Њ ɟ

Ά ẫ ᾍ ᾍ ך У ӻ ɟ

Ψ ɞ ӏ ɞ  

Ά ɟ ͫ הּ ɞ Ẻ שּׂ וֹ εͽ ↄУ

ԝ Ἇↄ ɟ ΆѽΔ IT ɟ

הּ ךּ 3 5 Υ ѳᵉ У
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ɟẻ ₿ ɞ ὰ ɞCAD ɞ ɟ

Ỉ Ά אּ Ҕↄɟ

9.2 第二阶段落地规模化应用

Ј Ӊεł Ń  ъ╥ Ẻ ╟

ъỈ Ὁ ɟ 1 ѷ ε ╟ ɞ

ẨΆ ɟ ͼ ͫ ӏ ε הּ

ὗ Ј ͫ ΔↄУ Ά Ỷ ͼ ↄ

╗У ӏ Δ Ὼɟ

ẹΨ ╟ Ὼ ѡ CADɞCAEɞSEɞ ε

ӏ╟ ɟ ӏ ẻ ѷ Ψהּ ╟

ɞ ɞ ẫѷ  ɟ ӏ ╟מ Ά╟Ә ᾍ

ѷ  ὗ Ά ɟ

Ẩ AI Ὼ Ẩ 30% Ỉ הּ  ẹ

ъł   ẺŃ ł ẺŃ ɟҔↄלּ הּ Ά

ↄ Ẻ ɟ Ά Ҭ ᾍ ↄ AI הּ

Ά Ҕↄ ɟ

У ↄ Ỉ ӏ Ὼ ↄε ἏↄУ

Рє Ỷ ɟ У ɞ Ά ӏ

╗У Ά ɟ У Άּה ך У ɟ

9.3 第三阶段形成生态演进

ͼ Ӊεł Ń   Ẻ Δ

╗ ъ Ὼ Ὁᾇ τ ɟלּ 2 ͼ

ѷ  Δ ɞ ╟ שּׂ Ἇ Ὁɟ ;

ͫ łỈ ɞ ɞ Ń ᾍ Ј

AI) הּ Δ Ẉ ͼ ε УΔ ↄ

ԝ Ὼɟ

ẹΨ У הּ У

А

У

ӏ

Ά
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Ϋ Ἇↄ ӏ Ẻּׂש Ỷ ɟ ͫ У ɞ

ӏ Ά ӏ ɞ שּׂ ẫ ɟ

ҔↄУ Ά ӏ ך ẈҔ†ɟ

ӏ ζ ♁ɞԝ ɞ ẃζӏ

У Ά   ɟ הּ שּׂ┘ ӘҕҰӏ ͼ הּ Њ

הּ ᵉ ɟΆ שּׂ ὰ ᾍ  ᾤ УΔↄ ɟ

Ἇ Ὁ Δ ɞ וֹ Ἇɞ Ἇּׂש Ὼὗ

ӏ ɟ Άל שּׂ Δ Ἇᾍ   ӏ הּ ↄ

ɟ Ἇ Ὁ ↄ łAI) Ńהּ Δ Ά Ὼɟ
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ӏ ε הּ ὰ ẫ Δ ъ ἏↄУ ᾇẫ

 ӏ ъ У ᾇ Ὼ ẃↄѳᵉ ᵉ

ɟ ẶѽΔ У ╟ ɞУΔ  Ά   ъ

╥ УΔהּ ѳᵉὗ ɟ

ఫ 13 ᮧ㘪㏼≻᫝ᒏᔮ̸ੳ͇ࡃ὎ᐼ

10.1 产品标准化

ӏ Δↄ ὗ У ↄ Ẩ ɟ

Ψ ѽΔ ᾍЍ   ԝ ӏ Ὼ ӊὲ Ẩ

ך ῾ џ ԝ ↄ ך

הּ ΅Ὁ ẫ Ά ζ Ẻ Δ

Ѳ♁ Ὁ Ỉ Ά וֹ Ὼ ᴬ  Ά Ẩ ͼ

Ẵ Рєɞ Њ ἏↄУ ɟ

六、商业化路径与产业生态
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10.2 全链路服务

╥ͫУ Рє ɞ שּׂ Ẵὰ ẫ

 ӏ  ᵉ Δ ɟ ε ԝ ↄ

  Ἇ ᾂ ѳᵉ ὧ

הּ Ẻ   ɞ Ά Ẩ

Ә הּ ᾤ ӘẶ Ẵ Ẩ

Ặ ẴЧ У ъ ὧ ᾇ Ốᾇᾤ ᾇ

  ɟ

10.3 数据资产服务

הּ Ψ ↄε ɞ Р

У ɟ ԝ Ά ╗   ͫ

Ἇɞ У ε ɞ

Benchmark ΌΔ Ὁ Њ

У ԝ ɞ †ὗ  ᵉמ   ъⱭ ᾇ

У ѳᵉ ╗ɟ

10.4 算力与平台服务

ЍↄРє ӊ ӏ Ὼ Ά Δ

Ẩֹוɟ Ψ ԝ ѻ Ά AI Ҕↄ Ὼ  

Άὗ ͫӏↄ Ὼ ɞ Уɞ я Ά

ԝъ ɞ ӏ ᾇהּ ẫ Ὼɟ ͽ

῾ ẍ Ά ᵉ   Ẩ ẃ token ѳĽĽ ѷהּ

  ӏ הּ ͫ Ά φͽ token ε

╥Ӊ ךּ ɞ   ɞ ῺΆ Ὼ

ͫ token ɞ Δ ͫ ╗ ɞ

ѳᵉɟ
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ӏ ↄ ֒ ᵲ ɞ ɞ╟ УΔ ӏ

ѽΔ Ά ẃζӏ ╟Ә ὰ Ẵ ӏɟ У ͫӏ

ↄ ж ẾΆ ↄ УΔ ͽ; ↄ╟ ΆѳᵉẴὰ Ốᾇ Ἇ

Ẵ Ά Δ╟ εẶ  Ὼ ɟ

ఫ 14 ϔ͇⩌ᔮ̻㵹͇ࡼह

11.1 产学研协同

ъ ᾇ ὰ ж ԝ Ά ↄ אָ

ך ᾍɟ מ ɞ ӏ╟ ᾤ

ὰ ῺΆѽΔ ж Ế Ẵ Ә Ά ӏ

ếẺAI Ά ΌΔ Ὼ ж Ψ

Δ εὰ ԝ ҬΆ  

Ɑ ΆУΔↄ φ ɟ

11.2 产业链协同

ζ ♁ɞԝ ѽΔɞ Δ Ѳ ΆAI ╟Ә ѳᵉ

Ҕ†Ў Ά Ẵ ɟζ ♁ הּ Ά ὉΔ  Άל
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הּ ԝ ѽΔ֒ ӏ ╗ Ѳ Ά Άζ

♁ ↄ╟ Δ Ѳ AI Ὼ ẨҜ Ẻ ԝ

AI Ὦὗ ԝ ɞ Δ Ά Ἇ וֹ ζӏ

Ὼ ΆЎ Ў ɟ

11.3 标准共建

Ἇɞ Ҭӏ Ά וֹ Ἇↄ ך УΔ ᵲ

הּ ɟ Δ Ἇ ӏ ῾ ɞ ɞ ẫΆ שּׂ

Ὼὗ ӏ ל   ὗ ъ   Ẻᾇ ẫ ζ

ε ԝ֒ וֹ ͫ ӏΆ Δ Ѳɞ ӏφ

שּׂ Р ╟מ Ά Ἇ ◑ ◑ Ў Ә Ὼɟ

11.4 开放生态

ẴЧɞὗ ╟ӘΆ Ặ ӊ ɞ ὰ Ẵ

ӏɟ ┘ ɞ Ẻ Ά Ἇ ӊẫ Δὰ

Ὼ Ѝ ɞ Ὼɞ  Ά ὰ ὗ

ẍ ך Άל ╟ ὰ ӏ ѽ

Δɞ Ặ ẴЧ הּ Ά У  Ẵ

שּׂ ΔẴЧɟ
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ӏ הּ ͫ ɟε

 AI ъ ɞъ╥ Ẻ ↄ ᾍ

ẫ ɞ ɞж Ά ך ӏ ε ԝ ɟ

12.1 统筹机制与组织架构建设

AI ł Ľ ζӏĽ Ľ У Ľ

Δ Ľ ӘŃ ͫӏↄ łͽ ͫ ɞ; ῺΆΔ

  Ń ẍ ↄ ɟ

12.2 人才体系建设

AIהּ Њ Ὼ ɟ AI

ł Δ ɞ ɞ AIɞ У Ń ж Ằ

ж εAI ԝ ж ɟ

AI ж ɞ ɞ ɞהּ ΆҔ

ↄ Ә ӏ Ὼ ж ɞЍⱭ ɞMLOps

AI ɞ וֹ Ά ẫ У ж ₿ AIУ ɞ

Ỷ τɞУ ὧΆ Ҕↄ Δ  ж ếẺ

ΆAI  AI Ἇ Ά ж Ό Њ

ɞ Άךּ Уↄ Δↄж ᾤ ɞ Ӊ

У Δↄ Ά Ẩ ɟ

12.3 关键资源保障体系建设

AI ɞж ɞ ɞ ɞᾍ ɞ Ằ

ך ӏ ך ך Ә ɟ

ך ὗ ɞ╟ Ὼהּ ж ך Ά ‒ ᾍҔ

ↄ ж ך   ɞהּ Ὼ  ẨῺ

七、实施保障与未来展望
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ԝẅ ך Ά Уↄ

ẫ ᾍ ᾍ ך ᵲẫ ɞ ἏΆ ӏ ẫ

ך   ɞ ɞѽΔ ζӏ ╟ ὰ ɟ

ӏ הּ Ψ ɞ ӏ

ὧ Δ הּ ɟ ᾍΆ

  הּ AIⱭ ɞ╟  ῺУΔ הּ ɟ

13.1 多维度风险管控及应对策略

ӏ הּ Ψ ί ɞ ɞ ẫɞ ɞ Δ

Ά Ҭ ᾍ Ἇ ɞ AIך ɞ

ѳᵉ ɟ

AI џ ɞ שּׂ ↄ Ὼ΅

Ẉ ɞ џ   Ә ╗ Ὼ

Ỷ ↄɞ ל ΅ שּׂ ẫ ὗ ὗ

ɞ ẫ ӏ ẫ ẫ ɞ

שּׂ וֹ ẫ ẫ Ά ᾍ ѡΔ 

ε ɞ ↄ Ặ ╗Δ  כּ

Δ Δ ԇɞҔↄ ѳ Ά Δ Ỷ Δↄ

΅ ɞ ΅ ẫ ɞך ɟ

13.2 智能体演进方向规划

џΆ ↄ ӏ ὗͼ  

ẫהּ Ɑ ָ הּ ╗ ɟ

ͫ ε╥ ӏ ╥ Δ  הּ ὰ ɞ

╥ ӏ Ẻ ╥ ╗Ά Ј ε ӏ╟

֒ ͫ ӏ ╟  ẫѷהּ ╗╟

ͼ ε ζ הּ ӏ ζỶ ɞ ὧΆҔↄ

喍̶࡮喎䷻䮖ノᣔ̻᱗Გᆂ᱈
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ᾇ ζ הּ Ἒ ж ɟ

13.3 汽车研发迈向AI原生工业协作新时代

ӏ Άך ӏ הּ

Ҝ łAIⱭ ɞ╟ Ń Δ╟Ә џɟAI

ẫהּ ε  Ὼ   ɞ Ά ╟

ɟ ͫ Ψ הּ ϛ φ לּ џ ѡtoken

ĽĽ הּ Ψ ͫ ɞ Ά token ɟ

הּ Ẩִ ъ ж  ε  ּה Ὼ ѡ token

ѽΔ ╟ӘϛҖ ͫ Ἲ ɟtoken אָ

  ѳ╥Ӊ ϛ Ὼ ΆР ӏɟ ѡ

tokenРє ӋЂ џ הּ τ ɟ

הּ ↄ εУΔ הּ ԝ Ὼ ɟ
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ε   ӏ הּ ᵲ הּ  Ὼ УΔ ↄ

ẫ ΔּהὉѡ;ᴮ

ͫ Άמ ẫ ɟΟ AI ⱭὮמ ך

Ὁ Ά ↄ ẫɞ ẫּׂש У ך

ζ ӏ ɟ

Ј Ά Ẉ ɟ ὗ ὗ Ά Ἇↄ Ә

  הּ У ↄ   Δ Ό Ά ɟ

ͼ ᴮ ╟ Ά Ẵ ɟ Δ   ╟ Ẵ הּ

AI ָ Ά ẴЧ   ↄ ɟ

  ζ Ẻ Ά Ἇӏ ɟ  ζ Ẻ הּ ẨῺ  

AIΆ Δ Ѳ ᾍ Δ ɞ שּׂ Ἇɟ

А ֒ ὰ  УΔ הּ ɟ הּ  AIΆ

ὰ ╗ הּ ɞ ӊ   УΔ  ↄɞ

ↄ ɟ

八、行业倡议
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